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4 Introducdo

Introducao

Uso deste Manual

Este manual oferece instrucdes de uso e limitagdes de uso do Movimento Integrado da Mesa com o
Sistema Cirurgico da Vinci Xi (modelo I1S4000). Este documento ndo constitui uma referéncia para
técnicas cirdrgicas. O manual deve ser mantido com o Sistema da Vinci Xi com o qual é usado.

Consulte o Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi, o Manual do Usudrio dos Instrumentos e
Acessorios da Vinci Xi e o Manual de Instru¢do da Mesa Cirdrgica Hillrom TS7000dV para obter mais
informacdes sobre o uso.

Indicacoes de Utilizagcao

O objetivo do Movimento Integrado da Mesa é permitir que a equipe cirdrgica reposicione o
paciente ajustando a mesa sem desacoplar o Sistema Cirdrgico da Vinci Xi durante procedimentos
cirurgicos urolégicos, procedimentos cirdrgicos laparoscopicos gerais e procedimentos cirdrgicos
laparoscépicos ginecoldégicos. Ele foi projetado para ser usado com uma mesa de centro cirurgico
compativel.

Descricao Geral

O Movimento Integrado da Mesa permite que a equipe cirdrgica reposicione o paciente sem o
desacoplamento. Quando os usudrios ligarem o Movimento Integrado da Mesa, os freios serdo
liberados nas articulagdes do Carrinho do Paciente do Sistema da Vinci Xi, permitindo o movimento
seguro dos bracos do instrumento com o paciente. Quando os usudrios desligarem o Movimento
Integrado da Mesa, os freios do brago do instrumento serdo aplicados novamente e estardo prontos
para o uso cirurgico.

Somente equipamentos e softwares compativeis podem ser usados:

e Sistema Cirurgico da Vinci Xi (modelo 1S4000)

e Software A70_P4 ou superior, com recurso de movimento da mesa habilitado
¢ Mesa Hillrom TS7000dV (modelo TS7000dV)

¢ Controle remoto Hillrom TS7000dV

Os usudrios precisam emparelhar o sistema e a mesa usando o botdo DA VINCI no controle remoto.
Um sinal infravermelho (IR) é transmitido dos sensores na parte superior da coluna da mesa para
um sensor na parte inferior da coluna do Carrinho do Paciente. Este sinal permite que o sistema
detecte a presenca da mesa e permite o emparelhamento. Deve-se ter cuidado para ndo bloquear
nenhum dos sensores infravermelhos. Os campos cirdrgicos ndo afetam o sinal IR.

Quando a canula estiver acoplada, os usudrios deverdo posicionar a mesa somente com o
Movimento Integrado da Mesa. Os usudrios devem pressionar o botdo DA VINCI no controle remoto
para ligar o Movimento Integrado da Mesa, ajustar a mesa com os botdes de posicionamento e, em
seguida, pressionar o botdo DA VINCI novamente para desligar Movimento Integrado da Mesa.

Um link de radiofrequéncia (RF) fornece o caminho de comunica¢do necessdrio para garantir os
movimentos coordenados apés um comando com o controle remoto. Em ambientes em que ndo for
permitido usar RF, pode ser usada uma conexdo opcional com fio.
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Introdugdo | Equipamentos compativeis: Sistema, Mesa e Controle Remoto

Sempre verifique o afastamento do paciente, os locais da porta, os centros remotos da cénula e as
pontas do instrumento antes, durante e apds cada uso do Movimento Integrado da Mesa.

Equipamentos compativeis: Sistema, Mesa e Controle
Remoto

da Vinci X;

SURGICAL SYSTEM

E preciso usar o software A70_P4 ou
superior, com recurso de movimento
da mesa habilitado.

m Hillrom. TS7000dV

. Controle remoto TS7000dV

Ele estd claramente identificado com
um botdo DA VINCI.

. Sinal de radiofrequéncia infravermelho

dos sensores sem fio

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Introdugdo | Controle Remoto TS7000dV

Controle Remoto TS7000dV

Is da Vinci docked
to patient?

YES NO

BACK 20°

FLEXUP  20°

—_—t

PAIRED USE

DA VINCI

dv

TRANSPORT

UNLOCK LOCK ASSIST

POSITIONING

TILT LEFT TILT RIGHT
REV. TREND
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SLIDE
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REFLEX
.. J

~~~
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BACK UP

-

LEVEL STANDALONE OFF

8 v O
N

Barra de status

Consultar status de emparelhamento,
status de travamento de rodas,
posi¢cdo do paciente e vida util da
bateria.

. Tela de toque LCD

Consultar o posicionamento atual da
mesa, bem como mensagens de status
do sistema.

. Botdo DA VINCI

Pressionar para iniciar o emparelha-
mento e ativar/desativar o Movimento
Integrado da Mesa durante os
procedimentos.

. LOCK (TRAVAR)

Fixar os pés da mesa cirurgica.

. POSITIONING (POSICIONAR)

Ajustar a altura e a posicdo da mesa.
Assim que qualquer canula estiver
acoplada, ative o Movimento
Integrado da Mesa para habilitar estes
botdes.

. OFF (DESLIGAR)

Desligar a mesa, ou comando de
parada de emergéncia de qualquer
movimento da mesa.

. STANDALONE (AUTONOMO)

Permitir o uso do modo Standalone
(Auténomo) da mesa quando ndo
houver canulas acopladas.

. LEVEL (NIVEL)

Nivelar a mesa e centralizd-la na
coluna.
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Fluxo de Trabalho Basico

1. Confirme se o sistema e a mesa estdo
emparelhados.

1 (R . . ~
fevTrenD 45+ Confirme se o sistema e a mesa estdo empare-
TLICHT S0 lhados. O status de emparelhamento é
apresentado no controle remoto e na aba Mesa.

SLIDEHEAD 282 cm

x| %

i R

A

LEG -30°
BACK
FLEX UP

| —

PAIRED USE

DA VINCI

dv

TRANSPORT

UNLOCK LOCK ASSIST

4 L TST0004V [SN- 5981)

o ¥ id

B
TUTLERT T'”if'” 2. Acione o Movimento Integrado da Mesa.
£ = Pressione o botdo DA VINCI para acionar o
REQND Movimento Integrado da Mesa. Esta acdo
x liberard os freios nas articulacdes do Carrinho

do Paciente do Sistema da Vinci Xi, permitindo
o movimento seguro dos bracos do instrumento
com o paciente.

LEG DN

[y
r
FLEX

=Y

2 3. Posicione a mesa.

Pressione e mantenha pressionados os botdes
de posicionamento para ajustar a mesa.

BACKDN

LEVEL STANDALONE OFF 4. Desligue o Movimento Integrado da Mesa.

Pressione o botdo DA VINCI para desligar o
Movimento Integrado da Mesa. Esta acdo
aplicard novamente os freios do Carrinho do
Paciente, deixando os bracos do instrumento
novamente prontos para o uso cirurgico.

Tela de Toque do Carrinho de Visdo

Aba Mesa

EMPARELHADO Pronto para o
Movimento

Integrado da Mesa.
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8 Introducdo | Precaugdes Gerais e Avisos

- Ndo estd Pronto
NAO EMPARELHADO para Movimento

5 Integrado da Mesa.
O usudrio precisa
emparelhar o
sistema e a mesa.

EMPARELHAMENTO NAO E Recurso de
Zaid A Movimento
Integrado da Mesa

ndo habilitado.
Entre em contato

com a Intuitive.

Instrugoes do Movimento Integrado da Mesa

Pronto para o
Movimento
Integrado da Mesa.

Ndo estd Pronto
para Movimento
Integrado da Mesa.
Leia as instrugdes
para obter mais
informacodes.

Status do Movimento Integrado da Mesa na Area do Endoscépio

Pronto para o
Movimento
Integrado da Mesa.

Ndo estd Pronto
para Movimento
Integrado da Mesa.
Sistema e mesa ndo
B | | emparelhados.

Precaucoes Gerais e Avisos

Leia todos os Manuais

A AVISO: Ndo ler e entender as informacdes de cuidado e avisos deste manual e de todos os
outros manuais do usudrio aplicdveis antes de usar o Movimento Integrado da Mesa pode
causar ferimentos graves e resultar em funcionamento incorreto.

Ndo ler e ndo cumprir devidamente todas as instrugdes — incluindo as instrucdes fornecidas
no Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi, Manual do Usudrio dos Instrumentos e
Acessdrios da Vinci Xi e Manual de Instrugdo da Mesa Cirurgica Hillrom TS7000dV — pode
causar ferimentos e resultar em funcionamento incorreto.
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Introdugdo | Precaugdes Gerais e Avisos

Este documento ndo constitui uma referéncia para técnicas cirdrgicas.

A

AVISO: Para evitar lesdes ao paciente, somente cirurgides com formac¢do adequada e
conhecimento de técnicas minimamente invasivas devem realizar procedimentos
minimamente invasivos.

O Sistema Cirurgico da Vinci Xi e o Movimento Integrado da Mesa deverdo ser usados
somente por um médico ou por uma equipe médica sob a supervisdo de um médico.

O sistema deve ser utilizado somente por usudrios treinados e usudrios que desenvolveram
qualificagdes roboticas adequadas para executar as tarefas associadas a cada
procedimento. O treinamento disponibilizado pela Intuitive é limitado ao uso do Sistema da
Vinci Xi e ndo substitui a formacdo médica e experiéncia exigidas para executar cirurgias.

Consulte a literatura médica relativa a técnicas, complicacdes e perigos antes de executar
qualquer procedimento minimamente invasivo.

Tenha sempre um instrumento de reserva disponivel para concluir o procedimento cirdrgico,
em caso de falha do instrumento ou do sistema.

Use conforme indicado

A

i

AVISO: Ndo execute o Movimento Integrado da Mesa ao usar cdnulas retidas de forma
inadequada (por exemplo, em situagdes que reduzam a for¢a de extragdo, como
procedimentos através da parede tordcica, procedimentos sem uma parede ou pacientes
com paredes excessivamente flexiveis/fracas/finas/gordurosas).

Se necessdrio, desacople o(s) brago(s) do instrumento afetado antes de realizar o
Movimento Integrado da Mesa para evitar a perda de insuflagdo, lesdes ao paciente e ao
tecido.

CUIDADO: O Movimento Integrado da Mesa foi desenvolvido para fungdes cirdrgicas
especificas. Usd-lo para uma tarefa diferente daquela para a qual foi projetado pode
resultar em ferimentos e danos.

Os produtos fabricados ou distribuidos por empresas ndo autorizadas pela Intuitive
Surgical, Inc. podem ndo ser compativeis com o Movimento Integrado da Mesa e o Sistema
Cirurgico da Vinci Xi. O uso desses produtos pode levar a resultados imprevistos e possiveis
lesGes ao usudrio ou paciente.

Para evitar lesdes ao paciente, o Movimento Integrado da Mesa ndo deve ser usado em
procedimentos nos quais as canulas ndo sejam totalmente retidas por uma parede do corpo
(por exemplo, acesso através da cavidade oral), as canulas sejam colocadas através da
parede tordcica (por exemplo, procedimentos cardiotordcicos), ou se duas ou mais canulas
forem colocadas na mesma porta de acesso abdominal.

Nota: Deve-se ter cuidado quando usado em populag¢des de pacientes nos quais as cdnulas
possam ndo ser retidas adequadamente (por exemplo, paredes do corpo frdgeis ou finas,
como em pacientes pedidtricos ou idosos).

Riscos Especificos da Mesa

A

CUIDADO: Preste ateng¢do especial ao abaixar a mesa cirdrgica, uma vez que o tampo da
mesa pode colidir com os acessdrios cirurgicos que estiverem abaixo dela, ou até mesmo em
contato com o chdo se estiver em uma posi¢do extrema. Em algumas circunstancias, existe
também o possivel risco de esmagamento.
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10 Introducdo | Precaugdes Gerais e Avisos

A CUIDADO: Esteja atento para que nenhum campo cirurgico, tubo, cintas de conteng¢do do
paciente ou outros objetos entrem em contato com as pecas modveis e fiquem presos por
elas.
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Preparac¢ao

Use apenas equipamentos compativeis

AVISO: O Movimento Integrado da Mesa é suportado apenas com a mesa cirurgica
TS7000dV para evitar o movimento de uma mesa incompativel enquanto estiver acopladaq,
causando danos ao paciente.

1. Use apenas o Sistema Cirurgico da Vinci Xi.

O unico sistema compativel com Movimento Integrado da Mesa é o Sistema Cirurgico
da Vinci Xi (modelo 1S4000).

Com sistemas incompativeis, desacople do paciente antes de movimentar a mesa. Consulte
Uso do modo Standalone (Auténomo) na pdgina 39 neste manual.
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12 Preparacdo | Use apenas equipamentos compativeis

2. Use o software de sistema correto, com o recurso de Movimento da Mesa habilitado.

A AVISO: O Movimento Integrado da Mesa é suportado apenas com o sistema da Vinci Xi
habilitado com movimento da mesa para evitar o movimento de uma mesa
incompativel enquanto estiver acoplada, causando danos ao paciente.

O unico software de sistema compativel com o Movimento integrado da mesa é a versdo A70_
P4 ou posterior. O recurso de movimento da mesa também precisa estar habilitado.

Todos os demais softwares sdGo incompativeis com o Movimento Integrado da Mesa, incluindo:
e Software A70_P3b ou anterior

e Software A70_P4 com recurso de movimento da mesa ainda ndo habilitado

MOVIMENTO DA MESA INTEGRADO

EMPARELMAMENTO NAD E

POSSVEL

As informagdes da versdo do software podem ser encontradas na tela de toque do Carrinho de
Visdo, na aba Settings (Configuracdes), em Troubleshooting (Resolu¢do de problemas).

Se o recurso de Movimento Integrado da Mesa ndo estiver habilitado, uma mensagem sera
apresentada na aba Table (Mesa). Somente a Intuitive pode habilitar o recurso.

Com software incompativel, desacople do paciente antes de movimentar a mesa. Consulte Uso
do modo Standalone (Auténomo) na pdgina 39 neste manual.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Preparacdo | Use apenas equipamentos compativeis 13

3. Use somente a mesa Hillrom TS7000dV

A Unica mesa cirurgica compativel com Movimento Integrado da Mesa é a mesa Hillrom
TS7000dV.

Todas as demais mesas cirurgicas sdo incompativeis com o Movimento Integrado da Mesa,
incluindo a mesa Hillrom TS7000. Sempre desacople o sistema do paciente antes de
movimentar uma mesa incompativel.

4. Use somente o controle remoto Hillrom TS7000dV

O unico controle remoto compativel com Movimento Integrado da Mesa é o controle remoto
Hillrom TS7000dV. O controle remoto estd claramente identificado com um botdo DA VINCI.

PAIRED

DA VINCI

Todos os demais controles remotos sdo incompativeis com o Movimento Integrado da Mesa.
Sempre desacople o sistema do paciente antes de movimentar uma mesa com um controle
remoto incompativel.
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14 Preparacdo | Preparar a Mesa

Preparar a Mesa
1. Carregue a bateria da mesa durante a noite.

Conecte o cabo de alimentacdo da mesa a uma tomada CA. Devido aos requisitos de energia do
sistema, use sempre uma tomada separada do Carrinho do Paciente da Vinci Xi, Carrinho de
Visdo ou Console do Cirurgido.

0 Nota: Assim que a mesa for posicionada para uso intraoperatoério, confirme se o cabo
de alimentag¢do da mesa alcan¢a uma tomada CA separada. Se a tomada elétrica for
necessdria no meio do procedimento, ndo serd necessdrio desacoplar as canulas,
realocar a mesa para mais perto da tomada e reacoplar as cdnulas.

2. Conecte o controle remoto.

Conecte o controle remoto TS7000dV na mesa de forma que o ponto vermelho no conector
esteja alinhado com o ponto vermelho na tomada. Na mesa, hd duas tomadas, localizadas sob
o tampo da mesa em lados opostos da coluna. Somente um controle remoto deverad ser
conectado.

Puxe suavemente o cabo para confirmar a conexdo.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Preparacdo | Confirmar a Preparag¢do da Mesa 15

3. Ligue a mesa.

PATIENT
ORIENTATION

Pressione o botdo de alimentagdo elétrica no teclado da coluna da mesa para ligar a mesa
usando a bateria. No controle remoto TS7000dV, hd um botdo de alimentag¢do elétrica que ndo
pode ser usado para ligar a mesa. O botdo somente pode ser usado para desligar a mesa.

Consulte o Manual de Instru¢ées da Mesa Cirdrgica Hillrom TS7000dV para obter mais
informagdes sobre o uso do teclado da coluna da mesa.

Nota: A mesa serd ligada automaticamente se for conectada a uma fonte de
alimenta¢do CA. Desconecte o cabo de alimentag¢do elétrica da mesa para usda-la no
modo bateria.

Confirmar a Preparag¢do da Mesa

1. Confirme se a bateria da mesa estd carregada.

TS7000dV

@avy) av i

REVTREND 45°

TILTRIGHT  30°

Confirme se a bateria da mesa estd devidamente carregada, de acordo com as instrugdes do
Manual de Instru¢ées da Mesa Cirdrgica Hillrom TS7000dV.

A carga da bateria é indicada na barra de status do controle remoto e no teclado da coluna da
mesa. Se o cabo de alimentacdo da mesa estiver conectado, o icone da bateria no controle
remoto ndo serd apresentado. Desconecte o cabo de alimentagdo para usar a mesa no modo
bateria.
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2. Confirme se os pés da mesa estdo travados.

N
TRANSPORT

LOCK

i ]

Se os pés da mesa ndo estiverem travados, um icone "destravado" serd apresentado na barra
de status do LCD e o botdo LOCK (TRAVAR) piscard. Sempre trave os pés da mesa antes de
acoplar o Carrinho do Paciente. Uma mesa cirdrgica destravada pode movimentar
acidentalmente durante o procedimento, causando lesdes ao paciente ou ao usudrio.

Para travar os pés, pressione e mantenha pressionado o botdo LOCK (TRAVAR) no controle
remoto. Um icone “travado” serd apresentado na barra de status do LCD no controle remoto.

Gavi)
REV TREND~4'
TILTRIGHT  30°

FLEXUP 20

—_

A AVISO: Sempre trave as rodas da mesa antes de acoplar e ndo destrave os freios até que a
mesa esteja desacoplada. Uma mesa cirdrgica destravada pode movimentar
acidentalmente durante o procedimento, causando conversdo do procedimento ou lesdes
ao paciente ou ao usudrio.

Emparelhar o Sistema e a Mesa (Sem fio)

A CUIDADO: Para evitar lesdes ao paciente, sempre verifique o status da conexdo
(emparelhamento) entre o sistema da Vinci Xi e a mesa TS7000dV antes de realizar o
Movimento Integrado da Mesa.
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o Nota: O emparelhamento do Sistema da Vinci Xi e da mesa Hillrom TS7000dV usando uma
conexdo sem fio pode ndo estar disponivel em alguns paises. Se forem necessdrias
informagdes adicionais a esse respeito, entre em contato com um representante da
Intuitive em seu pais.

Para usar o Movimento Integrado da Mesa, um link de comunicag¢do deve ser estabelecido
entre o sistema e a mesa, usando o sinal infravermelho (IR) que transita entre o sistema e a
mesa. Isso é chamado emparelhamento.

Ndo é possivel emparelhar o sistema sem fio no modo Standalone (Auténomo). Confirme se
o sistema ndo estd no modo Standalone (Auténomo) para garantir o fluxo de trabalho
normal. Consulte Uso do modo Standalone (Auténomo) na pdgina 39 (Auténomo) neste
manual.

Para evitar a desconexdo durante um procedimento, deve-se tomar cuidado para ndo
bloquear nenhum dos sensores infravermelhos (IR). Os campos cirurgicos ndo bloqueiam o
sinal IR.

1. Pressione o botdo DA VINCI.

DA VINCI

Pressione e libere o botdo DA VINCI no controle remoto. O monitor LCD apresentard a
mensagem, "A aguardar utilizador da Vinci... Prima EMPARELHAR no ecra tdctil da Vinci."

A aguardar
utilizador da Vinci...

Prima EMPARELHAR
no ecré tactil
da Vinci Xi.

-

2. Pressione EMPARELHAR no Carrinho de Visdo.

J EMPARELHAR

Pressione EMPARELHAR na aba Mesa na tela de toque do Carrinho de VisGo. Esta a¢do ird
emparelhar a mesa com o sistema, o que é necessdrio para o Movimento Integrado da Mesa.

A solicitagdo de emparelhamento deve ser confirmada em 10 segundos ou o tempo esgotard.
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3. Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados.

4

TS7500dV ((( dv )))

(avy) ay

BEVTREND  45°

S [ Teavn |

SLIDEHEAD 282cm daVinci.

o Klar for
=5 <5 INTEGRERT

BACK 20° BORDBEVEGELSE.

Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados. A barra de status do LCD no controle
remoto apresentard o icone "wireless connection"” (conexdo sem fio). A aba Mesa apresentard a
palavra "EMPARELHADQ" e trés icones azuis que representam o sistema, a conexdo sem fio
emparelhada e a mesa.

Assim que o sistema e a mesa estiverem emparelhados, os botées de posicionamento
disponiveis acenderdo.

Emparelhar o Sistema e a Mesa (com fio)

A AVISO: Crie um emparelhamento exclusivo e deliberado entre o sistema da Vinci Xi e a
mesa cirdrgica todas as vezes, para evitar lesdes aos tecidos e ao paciente ou ao usudrio
resultantes de colisGes externas.

A CUIDADO: Conecte corretamente a mesa ao sistema cirurgico quando usar uma conexdo
com fio para evitar lesdes ao paciente causadas por movimento de uma mesa ndo
emparelhada durante a cirurgia.

EMPARELHADO

Um cabo de conexdo opcional (Hillrom PN 1816914) pode ser usado para conectar a mesa e o
Carrinho do Paciente diretamente, sem as conexdes IR/RF.

Cabo de conexdo ndo incluido com a compra da mesa.

POy
90

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Preparacdo | Emparelhar o Sistema e a Mesa (com fio)

1. Conecte o cabo ao Carrinho do Paciente.

Conecte uma extremidade do cabo de conexdo a tomada do Carrinho do Paciente.

2. Conecte o cabo d mesa.

Conecte a outra extremidade do cabo d uma tomada da mesa. As tomadas estdo localizadas
na parte superior da mesa em cada lado da coluna, logo abaixo do tampo da mesa.

Nota: Na mesa, hd duas tomadas, uma em cada lado da coluna. Uma tomada serd
usada para o controle remoto e a outra para o cabo de conexdo com fio.

3. Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados.

TS7000av

—a av i

REVTREND 45° L d Vﬁ

TILTRIGHT~20°

—~
HEIGHT 115 cm

SLIDE HEAD 282 cm

LEG -30°

BACK

FLEXUP.

Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados. A barra de status do controle remoto
apresentard o icone "wired connection” (conexdo com fio). A aba Mesa apresentard a palavra
"EMPARELHADO" e trés icones azuis que representam o sistema, a conexdo com fio e a mesa.

Para desemparelhar, desconecte o cabo.
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4. Organize o cabo de conexdo.

Posicione o cabo de conexdo de forma que o Carrinho do Paciente ndo passe sobre ele nem
movimente-se puxando o cabo ou danificando o conector.

A CUIDADO: Para evitar lesdes ao paciente, é importante manter o controle adequado
dos cabos para uso durante o movimento da mesa.

Posicionar e Fixar o Paciente

1. Nivele a mesa.

LEVEL STANDAL

Pressione o botdo LEVEL (NIVEL) no controle remoto. Isto nivelard a mesa em relacdo ao chéo.
O tampo da mesa também deslizard de forma que a secdo de trds fique centralizada sobre a
coluna e a mesa ndo fique préxima de um limite de deslizamento da amplitude de movimento.

Confirme na tela LCD se todas as configuracdes estdo em zero grau e centimetro e, portanto,
se a mesa estd na "posicdo zero".
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2. Posicionamento do paciente na mesa.

Posicione o paciente corretamente na mesa. O uso de suportes discretos é recomendado para
facilitar o espagamento entre o paciente e os bracos do instrumento.

Normalmente, o paciente é posicionado com a cabeg¢a em dire¢do a cabeceira da mesa. Se o
paciente estiver posicionado na dire¢do oposta, selecione esta orientag¢do invertida do paciente
no teclado da coluna da tabela.

Nota: Certifique-se de que o controle remoto esteja conectado ao receptdculo no lado
da cabeceira da mesa.

A direcdo do paciente deve coincidir com o icone na barra de status do controle remoto,
conforme visto sob o ponto de visdo do carrinho de anestesia.

TS7000dV

(«av) y i
REVTREND  45° ‘

TILTRIGHT  30°

SLIDEHEAD 282 cm
LEG -30°

BACK

FLEXUP 20°

3. Fixe o paciente.

Fixe o paciente segura e firmemente d mesa, conforme o protocolo do hospital. Confirme que
as cintas ou fitas ndo ficardo presas nas partes méveis da mesa ou bloqueardo o movimento da
mesa. Sdo recomendados acessdérios que possam ser anexados ao trilho padrdo da mesa.

4. Teste as contencoes.

Movimente a mesa usando o controle remoto. Teste todas as dire¢cdes planejadas e amplitudes
de movimento da mesa de acordo com o protocolo do hospital. Certifique-se de que o paciente
esteja devidamente fixo para atingir o dngulo pretendido e evitar movimento ndo intencional
do paciente durante o procedimento.
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A AVISO: E importante seguir as praticas adequadas de posicionamento do paciente, como
fazer ajustes para o afastamento do paciente e uso de suportes discretos. A ndo
observancia desta instru¢do pode causar lesées ao paciente.

A AVISO: Desacople o paciente antes de usar os controles da coluna da mesa para
movimentar a mesa. Na condi¢do acoplada, o movimento ndo intencional do paciente em
relagdo ao centro remoto da cdnula pode causar danos no lado da porta ou outros
ferimentos.

A AVISO: Sempre siga o protocolo do hospital para garantir que o paciente esteja fixo de
forma que possa alcancar as posigoes pretendidas do paciente sem deslocamentos para
evitar danos ao tecido do paciente.

Colocacadao de Portas
1. Posicione o paciente.

Posicione o paciente, conforme necessdrio para a colocag¢do da porta, usando os botdes de
posicionamento no controle remoto.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Preparacdo | Colocacdo de Portas 23

2. Colocagdo de portas.

Coloque as portas de acordo com o protocolo do hospital e de acordo com as instrugées do
Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi.

O posicionamento correto da porta é necessdrio para o uso efetivo do Movimento Integrado da
Mesa. As portas devem ser posicionadas de modo que retenham adequadamente as canulas,

para evitar o movimento indesejado ou relativo das cdnulas durante o Movimento Integrado da
Mesa.

Se possivel, posicione o paciente de forma que as portas fiquem aproximadamente sobre a
coluna para aproveitar o movimento isocentro.

3. Abaixe a mesa.

Ajuste a altura da mesa a aproximadamente 65-68 cm, certificando-se de que haja espaco
para os bragos da Vinci Xi durante o acoplamento e a defini¢do do alvo.
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Posicionar o Sistema da Vinci Xi
1. Pré-posicionamento do Paciente

Use os botdes de posicionamento no controle remoto para definir a posi¢do inicial do paciente
para o procedimento cirdrgico.

HEIGHT.
END REVTREND.

2. Ajuste da altura da mesa cirdrgica.

Use os botdes de posicionamento no controle remoto para ajustar a altura da mesa. Abaixar a
mesa maximizard o afastamento entre o paciente e os bracos do instrumento ao posicionar e
acoplar o Carrinho do Paciente. Deverd haver espago para os bragos do instrumento e
ergonomia confortdvel para o trabalho no lado do paciente.

A mesa ndo deve estar em nenhuma posi¢cdo extrema. Isso ajudard os usudrios a evitar os
limites de amplitude do movimento que poderiam impedir o movimento da mesa e do sistema
em toda a extensdo durante o Movimento Integrado da Mesa.

rOSITIONING
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3. Posicionamento do carrinho do paciente para acoplamento.

DER PARA
AR

Posicione o Carrinho do Paciente para acoplamento conforme as instru¢des no Manual do
Usudrio do Sistema da Vinci Xi.

O fluxo de trabalho da Configurag¢do Guiada ajuda a definir uma configuragcdo adequada da
lanca e dos bragos do instrumento para evitar limites de amplitude de movimento durante o
Movimento Integrado da Mesa subsequente. E recomendado usar a posicéo definida
selecionada e ndo fazer ajustes adicionais no joystick. Os ajustes a altura da langa sdo
permitidos.

o Nota: O Movimento Integrado da Mesa ndo serd permitido quando procedimentos com
cdnulas ndo retidas (por exemplo, oral, tordcico e cardiaco) forem selecionados no leme
do Carrinho do Paciente. Instrumentos ou acessérios incompativeis desabilitam o
Movimento Integrado da Mesa.
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Utilizagdo Intraoperatoria

Acoplar o Sistema da Vinci Xi

1. Acople o Carrinho do Paciente/instale o endoscépio.

Acople o Carrinho do Paciente e instale o endoscépio conforme as instru¢des no Manual do
Usudrio do Sistema da Vinci Xi.

A CUIDADO: Ndo mova a mesa quando estiver acoplada ao Carrinho do Paciente, a menos
que o sistema e a mesa estejam devidamente emparelhados e em comunica¢do e atendam
a todos os critérios de Movimento Integrado da Mesa para evitar lesdes ao paciente ou
usudrio ou ao tecido.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Utilizacdo Intraoperatéria | Realizar Definicdo do Alvo com o Sistema da Vinci Xi. 27

Realizar Definicdo do Alvo com o Sistema da Vinci Xi.

1.

Definir o local da cirurgia.

Aponte o endoscépio para a anatomia alvo e defina o alvo conforme as instru¢des no Manual do
Usudrio do Sistema da Vinci Xi.

Durante a defini¢do do alvo, a lan¢a do Carrinho do Paciente serd alinhada com a porta inicial
do endoscépio, girard para orientar os bragos do instrumento em dire¢cdo da anatomia-alvo e
ajustard a altura para evitar contaminacdo. A definicdo do alvo também ajuda a evitar os
limites de amplitude de movimento do Carrinho do Paciente que poderiam impedir o
movimento da mesa em toda a extensdo durante o procedimento.

Se a defini¢do do alvo ndo for concluida, o sistema pode ter atingido um limite de amplitude do
movimento. Para abaixar a mesa com uma cdnula acoplada, confirme o status emparelhado
(na aba Mesa ou no controle remoto), em seguida, siga as instrugdes para usar o Movimento
Integrado da Mesa.

Quando uma ou duas cénulas estiverem acopladas, somente a altura da mesa poderd ser
ajustada usando o Movimento Integrado da Mesa. Para qualquer outro ajuste da mesa ou do
Carrinho do Paciente, desacople todos os bragos do instrumento e faca os ajustes necessdrios.
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Ajuste do Afastamento do Paciente e Amplitude de
Movimento do Sistema

1. Acople os bracgos restantes.

Antes do acoplamento, a mesa ndo deve estar em posigoes extremas de altura, deslizamento,
direcdo ou inclinacdo. Isso ajuda a evitar os limites de amplitude de movimento que poderiam
impedir o movimento da mesa e do sistema em toda a extensdo durante o Movimento
Integrado da Mesa.

Acople os demais bragos do instrumento conforme as instru¢des do Manual do Usudrio do
Sistema da Vinci Xi. Trés ou mais canulas precisam estar acopladas para executar o Movimento
Integrado da Mesa completo.

0 Nota: Para facilitar o acoplamento dos bragos do instrumento, em uma porta lateral
baixa, levante a altura da mesa. Para aumentar a altura da mesa com uma cdanula
acoplada, confirme o status de emparelhamento (na aba Mesa ou no controle remoto)
e siga as instrugdes de uso do Movimento Integrado da Mesa.
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2. Ajuste os bragos do instrumento para afastamento do paciente e amplitude do movimento.

Confirme se hd espaco suficiente entre o paciente e os bragos do instrumento para que o
movimento da mesa ndo cause contato entre os bragos do instrumento e o paciente ou objetos
no ambiente (por exemplo, suportes).

Se necessdrio, use o botdo afastamento do paciente em cada braco para ajustar o dngulo do
brago. Ajuste o dngulo "para cima" para aumentar o afastamento do paciente, ou "para baixo"
para aumentar o acesso do instrumento.

Se necessdrio, use o botdo da embreagem da porta para ajustar o espagamento flexivel dos
bragos do instrumento. Isto ajudard a resolver e evitar o possivel contato entre os bracos do
instrumento durante um procedimento. Posicione os bragos tdo préximos quanto possivel,
embora permitindo o movimento em cada eixo sem interferéncia. Um espacamento no
tamanho de um punho é recomendado entre os bracos do instrumento.

Consulte o Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi para obter mais informagdes.

3. Organize os cabos.

Posicione os cabos de forma que ndo restrinjam o movimento dos bracos do instrumento. Os
bragos devem movimentar livremente para que o Movimento Integrado da Mesa funcione
conforme desejado.

Confirme se hd folga suficiente nos cabos e tubos para acomodar o movimento da mesa

A CUIDADO: Para evitar lesdes ao paciente, é importante manter o controle adequado
dos cabos para uso durante o movimento da mesa.
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Preparar para o Movimento Integrado da Mesa

1. Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados.

’ -
TS7600dV ((( dV )))

(avy) ay

REVLTREND _ 45° ‘
TILTRIGHT = 30°

SLIDEHEAD 282cm

LEG -30°

BACK 20°

Confirme se o sistema e a mesa estdo emparelhados. A barra de status do controle remoto
apresentard o icone "wireless connection" (conexdo sem fio). A aba Mesa apresentard a
palavra "EMPARELHADQ" e trés icones azuis que representam o sistema, a conexdo sem fio
emparelhada e a mesa. O status de emparelhamento também é apresentado nas dreas de
status do endoscopio do Carrinho de Visdo e do Console do Cirurgido.

()

TSTO00dY |SN:-5981]

Nota: Para usar o Movimento Integrado da Mesa é preciso que o sistema e a mesa
estejam emparelhados.

2. Confirme se todas as pontas do instrumento estdo visiveis.

Todos os instrumentos inseridos devem estar a vista do cirurgido e posicionados de forma que
ndo estejam em contato com tecido inadvertidamente.

Para usar o Movimento Integrado da Mesa, todos os instrumentos inseridos devem ser
colocados a vista e sob controle do cirurgido ou devem ser removidos.
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3. Remova todos os instrumentos que ndo estejam sob controle do cirurgido.

Todos os instrumentos inseridos devem estar sob controle do cirurgido ou devem ser removidos.
Consulte o Manual do Usudrio dos Instrumentos e Acessdrios da Vinci Xi para instrugdes sobre a
remocdo segura de instrumentos.

Para o uso de console duplo, trés instrumentos podem permanecer inseridos, mas todos os trés
devem estar a vista do cirurgido e sob controle do cirurgido.

4. Confirme a folga da ponta da canula.

Quando os instrumentos inseridos forem removidos, certifique-se de que as pontas da cdnula
estejam suficientemente distantes da anatomia interna para evitar o contato inadvertido com
o tecido internamente.

5. Verifique as portas quanto a tensdo.

Verifique as portas quanto ao acumulo de tensdo do tecido. Usando a embreagem da portaq,
libere a tensdo em qualquer porta antes de usar o Movimento Integrado da Mesa.

O aqjuste de posi¢do da porta pode ser exigido se o acimulo de tensdo do tecido ndo for liberado
antes do Movimento Integrado da Mesa.
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6. Verifique o afastamento do paciente.

/’
N>

Confirme se hd espaco suficiente entre o paciente e os bragos do instrumento para que o
movimento da mesa ndo faca contato entre os bragos do instrumento e o paciente ou
obstdculos externos (por exemplo, suportes).

Verifique o contato entre o paciente e os bragos do instrumento durante toda a cirurgia e antes
e apds o Movimento Integrado da Mesa.

A CUIDADO: Sempre verifique as canulas quanto a tensdo antes de movimentar a mesa.
Libere a tensdo em qualquer cénula usando a embreagem da porta antes de iniciar o
movimento da mesa para evitar lesdes ao paciente ou aos tecidos. Se houver
instrumentos instalados, seja cuidadoso, visto que esta agdo pode movimentar as
pontas dos instrumentos.

Ligar o Movimento Integrado da Mesa

A AVISO: Durante o Movimento Integrado da Mesa, é necessdrio reconhecer o limite da

amplitude do movimento e resolvé-lo para evitar lesdes ao paciente ou aos tecidos devido
ds altas forgas da parede do corpo.
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1. Pressione o botdo DA VINCI.

PAIRED

DA VINCI

Pressione o botdo DA VINCI no controle remoto para ligar o Movimento Integrado da Mesa.

Serdo ouvidos cliques emitidos pelo Carrinho do Paciente da Vinci Xi quando os freios nas
articulacdes do braco do instrumento forem liberados. Essa condicdo € normal. A liberacdo
desses freios permitird movimentar os bragos do instrumento seguramente com o paciente
durante o Movimento Integrado da Mesa. Além disso, a lanca do Carrinho do Paciente ird mover
para maximizar a amplitude do movimento integrado da mesa e evitar interferéncia no limite
da amplitude de movimento. A langa ird mover quando as articulagdes de ajuste estiverem
préximas dos limites de amplitude de movimento.

Assim que os freios forem liberados e o Movimento Integrado da Mesa for ativado, os botdes de
posicionamento disponiveis acenderdo.

A func¢do do botdo DA VINCI é alternada: um toque liga o Movimento Integrado da Mesa e um
toque o desliga.

Nota: O Movimento Integrado da Mesa ndo poderd ser ligado a menos que as condi¢des
abaixo sejam atendidas:

* Que estejam sendo usados o sistema, o software de sistema, a mesa cirurgica e o
controle remoto corretos.

e Os acessoérios compativeis estejam sendo usados.!

¢ O sistema e a mesa estejam emparelhados.

¢ O sinal sem fio ndo esteja bloqueado.

¢ Os instrumentos inseridos sejam visualizados pelo(s) cirurgido(des).

¢ Os instrumentos inseridos sejam controlados pelo(s) cirurgido(des) ou removidos.

¢ Os procedimentos com cdnulas ndo retidas (por exemplo, oral, tordcico e cardiaco)
ndo tiverem sido selecionados no painel de toque do Carrinho do Paciente durante a
Configurag¢do Guiada.

e O sistema e a mesa ndo estejam em modo de falha.

* Todos os bragos do instrumento estejam habilitados (por exemplo, o usudrio ndo os
desabilitou).

* O sistema esteja livre de mensagens de ajuste de posicdo da porta (por exemplo, o
usudrio posicionou as cdnulas para alinhar os centros remotos com a parede do
corpo.)

1. O Movimento Integrado da Mesa ndo é compativel com o sistema da Vinci Xi Single-Site (nem todas as
tecnologias podem ter aprovagdo regulatéria ou podem estar disponiveis comercialmente em todas as
dreas geogrdficas).
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A CUIDADO: Para evitar lesGes ao paciente, sempre verifique o status da conexdo
(emparelhamento) entre o sistema da Vinci Xi e a mesa TS7000dV antes de realizar o
Movimento Integrado da Mesa.

rante o Movimento Integrado da Mesa (Carrinho de
estesia e ao Lado do Leito)

AVISO: Sempre observe possiveis colisdes com a mesa. A mesa pode colidir com o sistema
da Vinci Xi ou outro equipamento durante o Movimento Integrado da Mesa. O movimento
muito rdpido da mesa para evitar colisdo enquanto ndo estiver em atendimento ao
paciente pode resultar em lesGes ao paciente.

AVISO: Nem todos os sistemas e mesas sdo compativeis com o Movimento Integrado da
Mesa. Desacople do paciente antes de realizar o movimento da mesa com sistemas e mesas
cirdrgicas incompativeis para evitar lesées ao paciente.

CUIDADO: Ndo mova a mesa quando estiver acoplada ao Carrinho do Paciente, a menos
que o sistema e a mesa estejam devidamente emparelhados e em comunicacdo, e atendam
a todos os critérios de Movimento Integrado da Mesa para evitar lesdes ao paciente ou ao
tecido.

1. Ajuste a posicdo da mesa.

Use os botdes de posicionamento no controle remoto para posicionar a mesa conforme
necessdrio. As notificagdes de dudio e visuais do sistema indicardo quando a mesa estiver em
movimento.

A CUIDADO: A capacidade de reconhecer quando uma mesa estd em movimento é
importante (por exemplo, notificagdes de dudio e visuais) ao usar o Movimento
Integrado da Mesa para evitar lesdes ao paciente, ao usudrio ou ao tecido.

Com uma a duas cdnulas acopladas, apenas a altura da mesa pode ser ajustada.

Com trés a quatro cdnulas acopladas, a mesa pode ser usada para Movimento Integrado da
Mesa completo.
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2. Monitore os locais das portas.

Durante o movimento da mesa, monitore o paciente e todas as portas para evitar o movimento
da cdnula ou acimulo de tensdo no local da porta.

3. Monitore o afastamento do paciente.

Nota: Quando os freios do brago do instrumento ndo estiverem aplicados, os bracos do
instrumento poderdo se deslocar durante o movimento da mesa resultando em
interferéncias, violagdes da esterilizagdo e mudanca nas posi¢cdes dos bragos.

Observe os bragos do instrumento e equipamentos auxiliares (por exemplo, mangueiras,
suportes, cabos) para evitar colisdes externas com o paciente. Observe também as possiveis
interferéncias da mesa com o Carrinho do Paciente ou outro equipamento durante o
movimento da mesa. Essas interferéncias podem resultar em aplicacdo de forca excessiva no
paciente ou nas cnulas em movimento dentro da parede do corpo, resultando em lesées ao
paciente.

Verifique o afastamento adequado do paciente antes, durante e apés todo Movimento
Integrado da Mesa.

A AVISO: Verifique o espago entre o paciente e os bragos do instrumento antes, durante e
apods o Movimento Integrado da Mesa. A pressdo prolongada sobre o paciente poderad
causar ferimentos graves.

A AVISO: Observe o possivel contato entre o paciente e o sistema da Vinci Xi ou outro
equipamento (como bragos do instrumento) durante o Movimento Integrado da Mesa
para evitar lesdes ao paciente.
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Durante o Movimento Integrado da Mesa (Cirurgido)

1. Visualize as pontas do instrumento.

A CUIDADO: Controle e visualize continuamente as pontas do instrumento enquanto a
mesa estiver em movimento para evitar lesdes aos tecidos do paciente.

Visualize as pontas do instrumento continuamente quando os freios do brago forem liberados
para evitar o contato acidental com o tecido internamente.

2. Evite tarefas precisas.

A CUIDADO: Durante o Movimento Integrado da Mesa, os instrumentos inseridos sob
controle do cirurgido ndo devem ser usados para tarefas cirdrgicas precisas para evitar
lesGes ao paciente ou aos tecidos.

O movimento das pontas dos instrumentos quando os freios do brago estiverem liberados pode
ser menos preciso do que durante o uso normal, podendo resultar em lesGo ndo intencional aos
tecidos. Aplique novamente os freios do braco do instrumento antes de realizar tarefas
precisas.
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3. Pause o movimento da mesa se necessdrio.

A CUIDADO: Em caso de movimento ndo intuitivo durante o movimento da mesa,
pressione o pedal de controle do endoscépio ou pare o Movimento Integrado da Mesa
pressionando e-stop para evitar confusdo do usudrio ou lesdo aos tecidos em razdo de
movimento ndo intuitivo.

Para pausar o Movimento Integrado da Mesa no Console do Cirurgido:

e Pressione e mantenha pressionado o pedal do endoscépio ou o pedal principal da
embreagem,

e Saia do controle ativo (por exemplo, tire a cabega do visualizador 3D), ou
e Pressione e mantenha pressionada a embreagem manual.

Para cessar o Movimento Integrado da Mesa e aplicar os freios dos bracos do instrumento no
Console do Cirurgido:

e Pressione e-stop.
Para pausar o Movimento Integrado da Mesa com o controle remoto:

e Libere os botbes de posicionamento.

Desligar o Movimento Integrado da Mesa
1. Pressione o botdo DA VINCI.

DA VINCI

Pressione o botdo DA VINCI no controle remoto para desligar o Movimento Integrado da Mesa.
Isso aplicard novamente os freios do brago no Carrinho do Paciente da Vinci Xi. Os bracos do
instrumento estdo prontos para uso cirdrgico.

Existemn métodos adicionais para desligar o Movimento Integrado da Mesa:
e Pressione qualquer botdo no Carrinho do Paciente.

¢ O Movimento Integrado da Mesa serd desativado apés a configuragdo remota.

¢ Deixe o Movimento Integrado da Mesa desativar e desligar automaticamente.
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Verifique as portas, o paciente e as contencgdes.

A AVISO: Os centros remotos da cdnula podem movimentar durante o Movimento
Integrado da Mesa. Verifique se a posi¢cdo do centro remoto estd alinhada com a parede
do corpo para cada canula apds o Movimento Integrado da Mesa para evitar a perda de
insuflagdo, lesdes ao paciente ou ao tecido.

Verifique todas as portas quanto ao acumulo de tensdo. Verifique se o centro remoto estd
alinhado com a parede do corpo. Ajuste as cdnulas sob visualizagdo para evitar o retardo no
retorno do tecido (tenting) ou a perfuracdo de tecidos durante a préxima insercdo do
instrumento.

Para evitar lesdes, verifique se o paciente e as contenc¢des estdo posicionados corretamente. A
acomodagdo do paciente é comum e pode acontecer quando a massa do corpo ainda estiver
movendo apds o término do movimento da mesa.

Verifique o afastamento do paciente.

A AVISO: Observe o possivel contato entre o paciente e o sistema da Vinci Xi ou outro
equipamento (como bragos do instrumento) durante o Movimento Integrado da Mesa
para evitar lesdes ao paciente.

Confirme se os bracos do instrumento apresentam afastamento adequado do paciente e de
qualquer equipamento acessoério apds o término do movimento da mesa. Garanta o
afastamento adequado do paciente se houver necessidade de acesso imediato ao paciente.
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4. Reinstale os instrumentos se necessdrio.

Reinstale os instrumentos sob visualizacdo conforme as instru¢cdes no Manual do Usudrio do
Sistema da Vinci Xi.

A CUIDADO: Para evitar lesGes ao paciente ou ao tecido, ndo execute tarefas cirdrgicas
precisas quando os freios dos bracos estiverem liberados.

Uso do modo Standalone (Aut6nomo)

Quando nenhum sistema da Vinci Xi compativel estiver disponivel para emparelhamento, a Hillrom
TS7000dV deve ser movida para o modo Standalone (Auténomo). Quando um sistema compativel
estiver disponivel, os botdes DV e standalone acenderdo, permitindo a operac¢do auténoma da
mesa até que a cdnula seja acoplada. No entanto, a Intuitive recomenda usar o botdo DV
iluminado para emparelhar o sistema e a mesa assim que um sistema compativel for ativado.
Sempre desacople todos os bragos do instrumento antes de movimentar a mesa no modo
Standalone (Auténomo). Se todos os requisitos de compatibilidade ndo forem atendidos, apenas o
botdo STANDALONE (AUTONOMO) acenderd.

da Vinci Xi ndo detectado
para utilizacéo
emparelhada.

Prima o botao

AUTONOMO para
utilizacao desacoplada.

-

A AVISO: Em caso de falha da mesa cirurgica, desconecte manualmente (desemparelhe) da

mesa e reverta para o modo standalone para evitar atrasos no procedimento, conversdo e
lesdo ao paciente.
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1. Desacople todos os bragos do instrumento.

Desacople todos os bragos do instrumento conforme as instrugées do Manual do Usudrio do
Sistema da Vinci Xi. Afaste do paciente os bragos do instrumento.

Se necessdrio, afaste do paciente o Carrinho do Paciente para evitar o contato durante o
posicionamento seguinte da mesa.

2. Pressione STANDALONE (AUTONOMO) no controle remoto.

STANDALONE

a¥y?

Pressione o botdo STANDALONE (AUTONOMO) na parte inferior do controle remoto.

3. Confirme se todos os bragos do instrumento estdo desacoplados.

Confirme no controle remoto se todos os bragos do instrumento estdo desacoplados. A tela LCD
do controle remoto é uma tela de toque. No modo Standalone, todos os botdes de
posicionamento acenderdo.

T$7000dV

+8 4 ®

0OdaVinci
esté acoplado
a0 paciente?

SIM NAO

iy

iy

PAIRED USE

DAVINCI

Sempre desacople todos os bragos do instrumento antes de movimentar a mesa no modo
Standalone (Auténomo).
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4. Ajuste a posi¢do da mesa.

Use os botdes de posicionamento no controle remoto para posicionar a mesa conforme
necessdrio.

O modo Standalone (Auténomo) serd desativado apds um periodo curto. Para reabilitar,
pressione o botdo STANDALONE (AUTONOMO) e confirme o estado desacoplado.
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Resolucdo de Problemas

Descricdo da Resolu¢cdo de Problemas

Necessidade Imediata de Acesso ao Paciente

e Desacople o sistema antes de movimentar a mesa

Ajustar a Posi¢do da Porta

e Reposicionar o centro remoto da cdnula

Somente o botdo Standalone (Autonomo) esta aceso
¢ Uso do modo Standalone (Auténomo)
e Sistema incompativel
e Software de sistema incompativel
e Recurso de Movimento Integrado da Mesa ndo habilitado

e Sistema ndo ligado

Ndo é possivel Emparelhar o Sistema e a Mesa
e Para emparelhar o sistema, é preciso sair do modo Standalone (Auténomo)
¢ Nd&o emparelhado com da Vinci
e Osinal sem fio estd bloqueado

¢ Mesa, controle remoto, sistema ou software incorretos

Perda de Emparelhamento

e Perda de emparelhamento remoto

Movimento Integrado da Mesa ndo Liga
e Usudrio ndo emparelhou o sistema e a mesa
e Instrumentos inseridos fora do controle do cirurgido
* Instrumentos inseridos ndo visualizados
e Ajustar a posi¢do da porta
e Os pés da mesa ndo estdo travados
* O Movimento Integrado da Mesa ndo esta disponivel

¢ Ndo estd Pronto para Movimento Integrado da Mesa

A mesa ndo move
e Usudrio ndo ligou o Movimento Integrado da Mesa
e Ajustar a posi¢do da porta
¢ Movimento Integrado da Mesa estd pausado

e da Vinci atingiu o limite de amplitude de movimento
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A mesa ndo movimenta como eu gostaria

Somente a altura da mesa pode ser ajustada
da Vinci atingiu o limite de amplitude de movimento
Mesa no limite da amplitude de movimento

Cabos restringem o movimento dos bragos do instrumento

Contato do Suporte ao Cliente

A

Contato da Intuitive

Contato da Hillrom

AVISO: E importante conhecer as diferentes mensagens da interface (por exemplo, sistema
atingiu os limites da amplitude de movimento) para evitar lesGes ao paciente, ao usudrio ou
ao tecido.

Necessidade Imediata de Acesso ao Paciente

Desacople o sistema antes de movimentar a mesa

Se surgir uma situagdo em que o acesso imediato ao paciente seja necessdrio, execute as seguintes
etapas para remover o sistema do paciente antes de movimentar a mesa:

1. Remova os instrumentos do paciente.

Se necessdrio, use o controle do Console do Cirurgido para liberar as mandibulas do
instrumento.

Se ndo for possivel usar o controle robédtico para liberar as mandibulas do instrumento, execute
a Liberacdo Manual da Mandibula de acordo com as instru¢cées do Manual do Usudrio do
Sistema da Vinci Xi.

Remova o endoscépio do paciente.
Desconecte as cdnulas dos bragos do instrumento.
Afaste do paciente os bragos do instrumento.

Se necessdrio, afaste do paciente o Carrinho do Paciente.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



44 Resolugdo de Problemas | Ajustar a Posicdo da Porta

o Nota: Se todos os bracos estiverem desacoplados e os comandos de movimento da mesa
ndo estiverem disponiveis no controle remoto, pressione o botdo STANDALONE
(AUTONOMO) na parte inferior do controle remoto TS7000dV e siga os comandos. Isso
colocard a mesa no modo de uso Standalone (Auténomo) e habilitard os botdes de
posicionamento.

STANDALONE

a¥

o Nota: Se o controle remoto estiver inoperante, verifique se todos os bracos do instrumento
estdo desacoplados e afastados do paciente e, em seguida, use o botdo verde no teclado da
coluna da mesa para habilitar os controles do teclado da coluna. Somente depois disso, use
os botdes de posicionamento para controlar o movimento.

Ajustar a Posi¢cdo da Porta

Nota: O Movimento Integrado da Mesa pode parar e apresentar um comando para ajuste
de posi¢do da porta. Isto € normal e acontece por trés razdes principais:

1. As portas estdo sob tensdo e pressionar o botdo da embreagem da porta ird aliviar essa tensdo.

2. Um braco estd interferindo no paciente ou em outro brago. Verifique o espagcamento do brago e
o afastamento do paciente.

3. As portas ndo estdo bem retidas na parede do corpo. Desacople a porta ndo retida antes de
prosseguir o Movimento Integrado da Mesa.

Reposicionar o Centro Remoto da Cénula

Sob visualizagdo, alinhe o centro remoto com a parede do corpo pressionando a embreagem da
porta no(s) brago(s) do instrumento indicado. Consulte o Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi
para obter instrugdes sobre o posicionamento correto do centro remoto da cénula.

A aguardar pela
cabeceira...

Verifique a posigao
daportaea
desobstrucdo

do paciente. r

Se a canula tiver deslizado completamente para fora da parede do corpo, remova o instrumento (se
instalado), desacople a cénula do brago, insira a cdnula na parede do corpo usando procedimentos
cirdrgicos padrdo e acople novamente o braco na cénula. Consulte o Manual do Usudrio dos
Instrumentos e Acessdrios da Vinci Xi para uso do sistema da cénula.
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A AVISO: Desacople o sistema do paciente antes de usar os controles da coluna da mesa para
movimentar a mesa. Na condi¢do acoplada, o movimento ndo intencional do paciente em
relagcdo ao centro remoto da canula pode causar danos no lado da porta ou outros
ferimentos.

Somente o botdo Standalone (Autonomo) estd aceso

A AVISO: Em caso de falha da mesa cirurgica, desconecte manualmente (desemparelhe) da
mesa e reverta para o modo standalone (auténomo) para evitar atrasos no procedimento,
conversdo e lesdo ao paciente.

Uso do modo Standalone

Quando nenhum sistema da Vinci Xi compativel estiver disponivel para emparelhamento, a Hillrom
TS7000dV deve ser movida para o modo Standalone. Sempre desacople todos os bracos do
instrumento antes de movimentar a mesa no modo Standalone (Auténomo).

1. Desacople todos os bragos do instrumento e afaste-os do paciente.

STANDALONE

ay

3. Confirme na tela LCD do controle remoto se todos os bracos do instrumento estdo
desacoplados.

4. Use os botdes de posicionamento no controle remoto para posicionar a mesa conforme
necessdrio.
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Sistema Incompativel

O unico sistema compativel com o Movimento Integrado da Mesa é o sistema cirurgico da Vinci Xi.

USE ONLY THE
da Vinci X;

Para movimentar a mesa com sistemas incompativeis, consulte Uso do modo Standalone
(Autébnomo) na pdgina 39 (Auténomo).

Software de Sistema Incompativel

O unico software de sistema compativel com o Movimento Integrado da Mesa é a versdo A70_P4 ou
posterior. Todos os demais softwares sdo incompativeis com o Movimento Integrado da Mesa,
incluindo:

e Software A70_P3b ou anterior

As informagdes da versdo do software podem ser encontradas na tela de toque do Carrinho de
Visdo, na aba Settings (Configuragdes), em Resolu¢do de problemas. O software incompativel ndo
terd uma aba Mesa na tela sensivel ao toque.

Para movimentar a mesa com software incompativel, consulte Uso do modo Standalone
(Autébnomo) na pdgina 39 (Auténomo).
Recurso de movimento da mesa ndo habilitado

E possivel haver o software A70_P4, mas com o recurso de movimento da mesa ainda ndo
habilitado. A aba Mesa apresentard a mensagem "PAREAMENTO NAO E POSSIVEL."

Contate o Servigo de Atendimento ao Cliente. Somente a Intuitive pode habilitar o recurso de
movimento da mesa.

Para movimentar a mesa quando o recurso de movimento da mesa ndo estiver habilitado, consulte
Uso do modo Standalone (Auténomo) na pdgina 39 (Auténomo).
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Sistema ndo ligado

Ligue o sistema Vinci Xi conforme as instru¢des no Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi.

Ndo é possivel Emparelhar o Sistema e a Mesa

Sistema, Software, Mesa ou Controle Remoto incorretos

Confirme o uso do sistema, software, mesa e controle remoto corretos:

Mesa Hillrom TS7000dV
Controle remoto TS7000dV
Sistema da Vinci

Software A70_P4 ou superior, com recurso de movimento da mesa habilitado

TS70000V
ay i

m Hillrom. TS7000dV

da Vinci )X

""QPSURGICAL SYSTEM

Para confirmar a versdo do software, pressione a aba Configuragdes em seguida, Resolugdo de
problemas na tela de toque do Carrinho de Visdo. Se a versdo correta ndo estiver habilitada, entre
em contato com a Intuitive.
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O sinal sem fio estda bloqueado

Desbloqueie todos os sensores infravermelhos (IR). Um sensor estd localizado na parte inferior da
coluna do Carrinho do Paciente. Os demais estdo localizados na parte superior da coluna da mesa.
O sinal IR é exigido para o emparelhamento sem fio do sistema e da mesa. Os campos cirurgicos

ndo afetardo o sinal IR.

Ossinal
sem fios esta bloqueado
entre a mesa
e a coluna da Vinci

-

Um cabo de conexdo opcional pode ser usado para conectar a mesa e o Carrinho do Paciente
diretamente, sem as conexdes IR/RF. Isso exige a compra do cabo de conexdo separadamente.
Consulte Emparelhar o Sistema e a Mesa (com fio) na pagina 18.

Ndo emparelhado com sistema da Vinci

Esta mensagem é apresentada apoés falha no emparelhamento. Pressione o botdo DA VINCI no
controle remoto, em seguida pressione EMPARELHAR na tela de toque do Carrinho de Visdo antes

que o tempo limite esgote.
A srencio

Néo emparelhado
com sistema
da Vinci.

Nao movimente a

mesa enquanto esta
estiver acopladal

O Movimento Integrado da Mesa exige que o sistema e a mesa estejam emparelhados.

Perda de Emparelhamento

A AVISO: E importante entender e reconhecer as perdas de comunica¢do entre a mesa e o
sistema para evitar lesdes ao paciente ou ao usudrio.
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Perda de Emparelhamento Remoto

Pressione RECOVER (RECUPER na tela de toque do Carrinho de VisGo. Se ainda houver falha na
recuperacgdo, tente estas opgdes:

e Verifique a aba Mesa na tela de toque para obter outras informagdes.

¢ Desbloqueie todos os sensores infravermelhos (IR). Um sensor estd localizado na parte
inferior da coluna do Carrinho do Paciente. Os demais estdo localizados na parte superior da
coluna da mesa. Os campos cirdrgicos ndo afetardo o sinal IR.

e Desacople o sistema e ajuste a mesa (por exemplo, eleve a altura da mesa ou nivele a mesa)
para que a mesa ou o equipamento conectado ndo bloqueie o sinal IR.

¢ Desligue a mesa e ligue-a novamente.
* Desligue o Sistema da Vinci Xi e ligue-o novamente.

¢ Faca uma conexdo com fio entre a mesa e o sistema de acordo com as instrucdes em
Emparelhar o Sistema e a Mesa (com fio) na pagina 18. Se uma conexdo com fio ja estiver
em uso, inspecione o cabo e as conexdes em ambas as extremidades.

O movimento da mesa permanecerd desabilitado até que esta mensagem seja resolvida.

Emparelhamento
com sistema da Vinci
perdido.

Nao movimente a

mesa enquanto esta
estiver acoplad

Movimento Integrado da Mesa ndo Liga

Usudrio ndo emparelhou o sistema e a mesa

Estabeleca e confirme a conexdo emparelhada entre o sistema e a mesa.

NAO EMPARELHADO

1. Pressione o botdo DA VINCI no controle remoto.

Prima o botao
DA VINCI
para emparelhar
com o sistema

da Vinci Xi.
2. Pressione EMPARELHAR na aba Mesa da tela de toque do Carrinho de Visdo.

3. Confirme a conexdo emparelhada na aba Mesa ou na barra de status da tela LCD do controle
remoto. O status de emparelhamento também é apresentado nas dreas de status do
endoscopio do Carrinho de Visdo e Console do Cirurgido.
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Nota: O Movimento Integrado da Mesa exige que o sistema e a mesa estejam
emparelhados.

Instrumentos Inseridos Fora do Controle do Cirurgido

Todos os instrumentos inseridos devem estar sob controle do cirurgido ou devem ser removidos.

O Movimento Integrado da Mesa ndo poderad ser ligado, a menos que todos os instrumentos
inseridos estejam sob controle do cirurgido ou removidos.

A aguardar
cirurgiao...

Todos os instrum.
inser. devem
ser controlados
ou removidos.r

Instrumentos Inseridos ndo Visualizados

Posicione todos os instrumentos inseridos de forma que estejam no campo de visdo do cirurgido
para evitar contato ndo intencional com o tecido.

O Movimento Integrado da Mesa ndo poderd ser ligado, a menos que todos os instrumentos
inseridos estejam sob visualizagdo e controle do cirurgido. Caso contrdrio, eles precisardo ser

removidos.

A aguardar
cirurgido...

Todos os
instrumentos
inseridos devem
ser visualizados.

-

Ajustar a Posi¢do da Porta

A AVISO: E importante responder adequadamente ds mensagens de monitoramento do
centro remoto (movimento inesperado da canula) para evitar confusdo do usudrio e lesdes
do paciente e ao tecido.

Esta mensagem é apresentada quando o sistema exige um ajuste da posi¢do da porta. A causa
pode ser canulas retidas incorretamente, contato do braco do instrumento com o paciente,
obstdculos externos (por exemplo, suportes) ou tensdo nas portas antes de ligar o Movimento
Integrado da Mesa.

Verifique as posi¢des da canula.

Sob visualizagdo, alinhe o centro remoto com a parede do corpo pressionando a embreagem da
porta no(s) brago(s) do instrumento indicado. Consulte o Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi
para obter instrug¢des sobre o posicionamento correto do centro remoto da cénula.

Inspecione o espaco ao redor do braco para garantir que haja movimento livre.
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Ajuste o controle de afastamento do paciente de forma que o braco ndo fique muito préximo do
paciente. Alivie a tensdo das portas pressionando a embreagem da porta.

Os pés da mesa ndo estdo travados

Pressione e mantenha pressionado o botdo LOCK(TRAVAR) no controle remoto e trave os pés da

mesa cirdrgica.
av|davind |

Bloqueie os pés
da mesa.

-

Um icone “travado” serd apresentado na barra de status do LCD do controle remoto.

Uma mesa cirurgica destravada pode movimentar acidentalmente durante o procedimento,
causando danos ao paciente ou ao usudrio.

O Movimento Integrado da Mesa ndo estd Disponivel

Esta mensagem serd apresentada quando o botdo DA VINCI for pressionado, mas o sistema da
Vinci ndo puder realizar o movimento da mesa. As possiveis razées incluem o seguinte:

Movimento da mesa
ndo é permitido.

Desacople o Sistema

da Vinci
para movimentar

a mesa.

e Os procedimentos com cdnulas ndo retidas (por exemplo, oral, tordcico e cardiaco) foram
selecionados no painel de toque do Carrinho do Paciente durante a Configuracdo Guiada

e Acessédrio da Vinci incompativel

e Um limite de amplitude de movimento foi encontrado e o sistema ndo pode recomendar
uma dire¢do segura para o movimento da mesa

¢ Mau funcionamento do braco

Se um limite de amplitude de movimento for encontrado, mova os bracos para fora dos limites (por
exemplo, use FLEX para ajustar o brago distante de um limite), ou desacople o brago que atingiu
um limite e, em seguida, desacople todos os bracos.

Se houver mau funcionamento do braco e um ou mais bracos estiverem desabilitados, todos os
bragos precisam ser desacoplados e afastados do paciente antes de movimentar a mesa.

O movimento da mesa ndo deve ser iniciado a partir do teclado da coluna da mesa sem primeiro
remover todos instrumentos e desacoplar o sistema da Vinci Xi do paciente.

Ndo estd Pronto para Movimento Integrado da Mesa

Verifique a tela de toque do Carrinho de Visdo para obter mais informacdes.
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Esta mensagem serd apresentada quando as condi¢des impedirem o Movimento Integrado da

Mesa. As possiveis condi¢des incluem:
v davinei

Alguns movimentos da
mesa sao
restritos.

O movimento do
Sistema da Vinci

é limitado. r

e O assistente do lado do paciente pressionar um botdo em qualquer brago do Carrinho do
Paciente enquanto o Movimento Integrado da Mesa estiver ativado.

e O carrinho de anestesia ndo pode ativar o Movimento Integrado da Mesa enquanto um
botdo em qualquer brago do Carrinho do Paciente estiver sendo ativado.

As mensagens na aba Mesa do Carrinho de Visdo, no banner do Movimento Integrado da Mesa, na
drea de status do sistema e nos moédulos de status do braco do instrumento apresentam
informagdes adicionais. Os mdédulos de status apresentam os problemas a serem resolvidos nos
respectivos bracos.

Emparelhado ao Sistema Incorreto

Pressione Desemparelhar na aba Mesa

Se dois Carrinhos do Paciente do Sistema da Vinci Xi estiverem presentes e o usudrio tiver
emparelhado a mesa com o sistema, pressione DESEMPARELHAR na aba Mesa do Carrinho de
Visdo. Consulte Emparelhar o Sistema e a Mesa (Sem fio) na pdgina 16 para emparelhar a mesa
com o sistema desejado.

A mesa ndo move

O usudrio ndo ligou o Movimento Integrado da Mesa

Pressione o botdo DA VINCI no controle remoto para ligar o Movimento Integrado da Mesa. Isso
liberard os freios do braco no Carrinho do Paciente da Vinci Xi.

Prima o botao
DA VINCI
para
movimentar a mesa.

~

Quando a cdnula estiver acoplada, o movimento da mesa serd permitido apenas com o Movimento
Integrado da Mesa.
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Ajustar a Posi¢do da Porta

Esta mensagem indica a necessidade de reposicionar o centro remoto da canula. A causa pode ser
cdnulas retidas incorretamente ou contato do brago do instrumento com o paciente, obstdculos
externos (por exemplo, suportes) ou tensdo nas portas.

A aguardar pela
cabeceira...

Verifique a posicédo

daportaea
desobstrugao

do paciente. F

Verifique as posi¢des da cdanula.

Sob visualizagdo, alinhe o centro remoto com a parede do corpo pressionando a embreagem da
porta no(s) brago(s) do instrumento indicado. Consulte o Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi
para obter instrucdes sobre o posicionamento correto do centro remoto da cénula.

Inspecione o espaco ao redor do braco para garantir que haja movimento livre.

Ajuste o controle de afastamento do paciente de forma que o brago ndo fique muito préximo do
paciente. Alivie a tensdo das portas.
O Movimento Integrado da Mesa estda Pausado

Reative o movimento da mesa, liberando o pedal do endoscépio, o pedal da embreagem principal

ou a embreagem manual.
v davinei

A aguardar
utilizador da Vinci

O movimento da
mesa estd parado.

—

Esta mensagem serd apresentada quando o usudrio do console pausar o movimento da mesa.

Nota: As fun¢des de movimento da mesa também podem pausar se instrumentos de
eletrocautério de alta frequéncia forem usados, devido a interferéncia de radiofrequéncia
(RF). Nenhuma mensagem serd apresentada; no entanto, os botdes do controle remoto
ficardo mais escuros.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



54 Resolugdo de Problemas | A mesa ndo movimenta como eu gostaria

da Vinci atingiu o Limite de Amplitude de Movimento

O Carrinho do Paciente atingiu um ou mais limites de movimento. Resolva os limites de amplitude

de movimento da seguinte maneira:
v davini

Alguns movimentos da
mesa sao
restritos.

O movimento do
Sistema da Vinci
é limitado.

~

e Se o Carrinho do Paciente atingir um limite de altura vertical, levante ou abaixe a mesa para
afastar do limite ou desabilite temporariamente o limite de altura do sistema.

e Se um bracgo do instrumento atingir um limite de deslizamento horizontal, indicado por LEDs
amarelos, verifique o controle remoto quanto as diregdes de movimento da mesa disponiveis
para afastar do limite ou flexionar o brago do instrumento para fora do limite. Remova os
instrumentos antes de ajustar a articulacdo flexivel.

e Se um brago do instrumento atingir um limite flexivel, verifique o controle remoto quanto as
direcées de movimento da mesa disponiveis para afastar do limite ou flexionar o braco do
instrumento para fora do limite. Remova os instrumentos antes de ajustar a articulagdo
flexivel.

¢ Se nenhuma das opg¢des acima funcionar, desacople o braco que atingiu o limite e prossiga
com o Movimento Integrado da Mesa.

e Se dois ou mais bragos atingirem um limite de amplitude de movimento, desacople todos os
bragos, exceto o endoscépio, e execute novamente a defini¢do do alvo.

A mesa ndo movimenta como eu gostaria

Somente a altura da mesa pode ser ajustada

Acople trés ou quatro canulas para habilitar o Movimento Integrado da Mesa.

Com uma a duas cdnulas acopladas, apenas a altura da mesa pode ser ajustada.
v davinei

Apenas é possivel
ajustar a altura da
mesa com um
1 0u 2 bracos

acoplados.

Com trés ou quatro cdnulas acopladas, a amplitude total de Movimento Integrado da Mesa estd
disponivel.

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema de Movimento Integrado da Mesa 552526-01 Rev. A



Resolugdo de Problemas | A mesa ndo movimenta como eu gostaria 55

da Vinci atingiu o Limite de Amplitude de Movimento

O Carrinho do Paciente atingiu um ou mais limites de movimento. Resolva os limites de amplitude

de movimento da seguinte maneira:

Alguns movimentos da
mesa sao
restritos.

O movimento do
Sistema da Vinci
é limitado.

~

e Se o Carrinho do Paciente atingir um limite de altura vertical, levante ou abaixe a mesa para
afastar do limite ou desabilite temporariamente o limite de altura do sistema.

e Se um bracgo do instrumento atingir um limite de deslizamento horizontal, indicado por LEDs
amarelos, verifique o controle remoto quanto as diregdes de movimento da mesa disponiveis
para afastar do limite ou flexionar o brago do instrumento para fora do limite. Remova os
instrumentos antes de ajustar a articulacdo flexivel.

e Se um brago do instrumento atingir um limite flexivel, verifique o controle remoto quanto as
direcées de movimento da mesa disponiveis para afastar do limite ou flexionar o braco do
instrumento para fora do limite. Remova os instrumentos antes de ajustar a articulagdo
flexivel.

¢ Se nenhuma das opg¢des acima funcionar, desacople o braco que atingiu o limite e prossiga
com o Movimento Integrado da Mesa.

e Se dois ou mais bragos atingirem um limite de amplitude de movimento, desacople todos os
bragos, exceto o endoscépio, e execute novamente a defini¢do do alvo.

Mesa no Limite de Amplitude de Movimento

A mesa atingiu o limite de amplitude de movimento. Um limite de amplitude de movimento é
apresentado no controle remoto e no Carrinho de Visdo. As dire¢des disponiveis acenderdo no
controle remoto. Usando o botdo TABLE LEVEL (NIVEL DA MESA), movimente a mesa para fora do
limite de prevencgdo de colisdo.

Esta mensagem serd apresentada apenas se a mesa detectar um limite de prevencgdo de colisdo,
por exemplo, quando o tampo da mesa colidiria com a base da mesa. A mesa apresentard um sinal
sonoro e um botdo no controle remoto piscard para sugerir uma dire¢do de movimento para

solucionar o problema.
av]davind |

Alguns movimentos
da mesa sao restritos.

A mesa atingiu um
limite de movimento.

~
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Cabos Restringem o Movimento dos Bragos do Instrumento

Posicione os cabos de forma que ndo restrinjam o movimento dos bragos do instrumento. Os bracos
devem movimentar livremente para que o Movimento Integrado da Mesa funcione conforme
desejado.

Confirme se hd folga suficiente no equipamento externo auxiliar (por exemplo, tubulag¢do, cabos,
suportes) antes de iniciar o Movimento Integrado da Mesa.

Contato do Suporte

Para obter Suporte Técnico da Intuitive:

Para informagdes relacionadas ao Sistema Cirurgico da Vinci Xi, entre em contato com nossa linha
de Suporte Técnico. Nos EUA, ligue para 1.800.876.1310, para atendimento das equipes disponivel
24 horas por dia, sete dias por semana. Na Europa, ligue para +33.1.77.68.88.45.

Para obter Suporte Técnico da Hillrom:

Para informacdes relacionadas a Mesa Cirdrgica Hillrom® TS7000dV:

TRUMPF Medizin Systeme GMbH + Co. KG
Carle-Zeiss-StraBe 7-9

07318 Saalfeld

Alemanha

www. hillrom.com

Telefone: +49 3671 586-0 ou +1 (800) 445-3730
Fax +49 3671 586-41166

e-mail: Technical.Support@Hillrom.com
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Guia para os Icones e Simbolos
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Guia para os Icones e Simbolos

Simbolo ou icone

Significado

A

Um aviso chama a aten¢do do leitor para uma situacdo que, se ndo for
evitada, poderd resultar em lesdes graves ou morte.

A\

Um aviso de cuidado chama a aten¢do do leitor para situagdes inseguras
ou potencialmente perigosas que, se ndo forem evitadas, poderdo resultar
em lesdes leves ou moderadas para o usudrio ou para o paciente, ou em
danos ao equipamento ou outros danos a propriedade.

o

Uma nota destaca informagdes importantes.

«avy)

O usudrio emparelhou o sistema e a mesa, usando uma conexdo sem fio.

“dv~

O usudrio emparelhou o sistema e a mesa, usando uma conexdo com fio.

O usudrio ndo emparelhou o sistema e a mesa ou o emparelhamento foi
perdido.

A bateria da mesa estd carregada.

A carga da bateria da mesa estd baixa.

A mesa estd conectada a uma tomada CA.

Os pés da mesa estdo travados.

Os pés da mesa estdo destravados.

S o@D m

Sentido do paciente na mesa.
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Latex de Borracha Natural

Para os seguintes produtos cirdrgicos elastoméricos/maledveis da Intuitive Surgical mencionados
neste manual, os materiais destinados ao contato com usudrios ou pacientes durante o uso e
manuseio normais ndo sdo fabricados com ldtex de borracha natural:

e Na&o aplicavel

Fim
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